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ＧｅｏＫａｒｔｅⅡ 

 代替機「昇降ユニット」使用時のパラメータ設定手順書 

                                           2011.7.12 日東精工㈱ 

（１） はじめに 

 ジオカルテⅡの工場出荷時は、コントローラと昇降ユニットの組合せで試験荷重校正を行い、

コントローラ内部にそれぞれの荷重値（荷重パラメータ）が設定されています。 

昇降ユニットの代替機を使用する場合は、組合せに合った荷重値をユーザコントローラに設定

する必要があります。以下に荷重値の設定手順を説明します。 

（ＧｅｏＫａｒｔｅⅡ取扱説明書もあわせてご参照ください。） 

 

（２） 設定手順（コントローラのみで設定可能） 

１．メイン電源をＯＦＦにして、「切換」スイッチを「自動」にしてください。 

２．「継続」「中止」「試験終了」スイッチを同時に押しながら、メイン電源をＯＮしてください。 

 （約３秒程度、「継続」「中止」「試験終了」スイッチを押し続けてください。） 

３．ＬＣＤディスプレイに“パスワード入力”のメッセージが表示されますので「７００２３」

を入力し、 後に「ＳＥＴ」キーを押してください。 

４．自動モード初期画面が表示されますので、「中止」スイッチを押し、サブプログラムに入っ

てください。 

５．「↑↓矢印」キーで「印字・表示」を選択し、「ＳＥＴ」キーを押してください。 

６．「↑↓矢印」キーで「パラメータ印字」を選択し、「ＳＥＴ」キーを押してください。 

７．パラメータ印字のプログラムに入りますので再度「ＳＥＴ」キーを押してください。 

  プリンタがパラメータを印字します。 

   注意）この印字されたパラメータは現在のコントローラに設定されている値です。 

      元のコントローラと昇降ユニットの組合せに戻す時に必要となりますので大切に

保管しておいてください。 

８．「ＨＯＭＥ」キーを何度か押し、自動モード初期画面に戻ってください。 

９．再度「中止」スイッチを押し、サブプログラムに入ってください。 

１０．「↑↓矢印」キーで「パラメータ設定」を選択し、「ＳＥＴ」キーを押してください。 

１１．「↑↓矢印」キーで「個別パラメータ設定」を選択し、「ＳＥＴ」キーを押してください。 

１２．「↑↓矢印」キーで「荷重パラメータ」を選択し、「ＳＥＴ」キーを押してください。 

   注意）「荷重パラメータ」が表示されない場合はﾊﾟｽﾜｰﾄﾞが正しく入力されていません。 

１３．「荷重設定値一覧表」を参考に数値を全て設定してください。 

  ＜例＞「０．５０ＫＮ（増荷）値」を設定する場合 

      ①「↑↓矢印」キーで「０．５０ＫＮ（増荷）値」を選択し、「ＳＥＴ」キーを押

してください。 

      ②テンキーを使用し「荷重設定値一覧表」の数値を入力し、「ＳＥＴ」キーを押し

てください。 

      ③「０．５０ＫＮ（増荷）値」の値が入力した数値になっているか画面表示を確認

してください。 

１４．「ＨＯＭＥ」キーを何度か押し、自動モード初期画面に戻ってください。 
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１５．再度「中止」スイッチを押し、サブプログラムに入ってください。 

１６．「↑↓矢印」キーで「印字・表示」を選択し、「ＳＥＴ」キーを押してください。 

１７．「↑↓矢印」キーで「パラメータ印字」を選択し、「ＳＥＴ」キーを押してください。 

１８．パラメータ印字のプログラムに入りますので再度「ＳＥＴ」キーを押してください。 

   プリンタがパラメータを印字します。 

   注意）この印字されたパラメータは現在のコントローラに設定されている値です。 

      設定した設定値が正しく設定されているか確認してください。 

１９．「ＨＯＭＥ」キーを何度か押し、自動モード初期画面に戻ってください。 

２０．設定は以上で終了です。 

   代替機を使用せずに、元のコントローラと昇降ユニットの組合せで使用する場合は、 初

に印字したパラメータを参考に値を設定し直してください。 

 

（３） 荷重設定値一覧表 

  荷重設定値は以下の数値を設定してください。 

 以下は、機械本体シリアル番号：「           」の値です。 

   荷重設定項目    荷重設定値の数値 

 ０．００ＫＮ値     ３２００ 

 ０．０５ＫＮ値  

 ０．１５ＫＮ（増荷）値  

 ０．１５ＫＮ（減荷）値  

 ０．２５ＫＮ（増荷）値  

 ０．２５ＫＮ（減荷）値  

 ０．５０ＫＮ（増荷）値  

 ０．５０ＫＮ（減荷）値  

 ０．７５ＫＮ（増荷）値  

 ０．７５ＫＮ（減荷）値  

 １．００ＫＮ値        ０ 

 ウォームアップ下降値  

 手動下降値  

 打撃値  

 


